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PHASES DU PROJET
OBJECTIFS ET ENJEUX : Vibration entretenue par action-
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Les avantages de la technique proposée :
processus de coupe

. , e |a fragmentation contrélée des copeaux

L VlaMeca assurant leur évacuation,

E P ROJ ET * |'amélioration des performances des opéra-
tions (productivité, durée de vie des outils),

e |a fiabilisation des opérations critiques,
a haute valeur ajoutée, par la surveillance
et le pilotage utilisant des capteurs et
actionneurs intégreés.

Le projet AVIBUS a pour objectif de développer
des porte-outils vibrants, actifs, auto adapta-
tifs, destinés au percage de différents matériaux,
et les procédés associés a ces porte-outils et
matériaux.

PRINCIPAUX DELIVRABLES

PORTEUR DE PROJET

Porte Outil Miniature (pour percage en Aero)
Porte Outil Forte Puissance (pour percage sur Centre
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